Donanim
LiGrip Serisi

LiGrip 02

LiGrip 02, GreenValley International tarafindan gelistirilen yeni nesil amiral gemisi el tipi SLAM LiDAR tarayicidir.

Bu hepsi bir arada cihaz; lazer tarayici, panoramik kameralar, gérsel SLAM kameralari ve GNSS antenini entegre ederek, zaman

Cift Kamerali VSLAM ile Daha Genis ve Daha Kararl Haritalama
Cift 13 MP kamera, LiDAR'In tim menzilini kapsar; tiineller ve yer alti
alanlari gibi az 6zellikli ortamlarda kararhhgr artirir.

veya cevre sinirlamalarina bagli kalmaksizin yiiksek hassasiyetli ve tim yonla veri alimi saglar.

Uclii Kamera Kapsamasi ile Daha Etkili ve Daha lyi Veri Toplama

On, sol ve sag panoramik kameralar tam 3B kapsama sunarak
veri alimini basitlestirir, renklendirmeyi ve 3DGS kalitesini artirir.

Harita Olceginde Dogruluk

GVI'nin kendi gelistirdigi coklu sensor flizyonlu SLAM teknolojisiyle
desteklenen sistem; operatdr, cevre, glizergah veya zamandan bagimsiz
olarak 3 cm mutlak dogruluk ve 2 cm tekrarlanabilirlik saglar.

Milimetre Diizeyinde Nokta Bulutlari, Yiiksek Dogruluklu Gerceklik

Yakalama
2 mm aralikli nokta bulutu ciktisini destekleyerek, yersel lazer tarama ile karsilastirilabilir

sonuglar sunar.

Cok Yonli Uygulamalar icin Birden Fazla Konumlama Modu

LiGrip O2, farkli calisma ortamlarina uyum saglamak tzere cesitli konumlama
modlarini destekler:

e RTK-SLAM: RTK sinyalinin bulundugu alanlar icin ideal

« PPK-SLAM: RTK sinyali olmayan ortamlar i¢in uygun

e MLF-SLAM: Az 6zellikli veya 6zelliksiz ortamlar icin tasarlanmis

« SLAM: GNSS’in olmadigi ortamlar icin en iyi secenek




LiGrip

02

Sistem Parametreleri

Mutlak Dogruluk <3cm(i] Koruma Sinifi P64
Bagil Dogruluk <Tcm(2] Depolama Kapasitesi 512GB SSD
Tekrarlanabilirlik Dogruluk <2cmi3] Baglanti Noktasi TYPE-C

<001574] Kontrol Yontemi Uygulama / Digme

Yataylik / Dikeylik

Tarama Hiz! 640.000 nokta/sn'ye kadar [5] Menzil 300 m'ye kadar(6]
AgGirlik Taban ve pilile 2.2 kg'dan hafif [7] Yazilim Giincelleme Cevrimdig!

Tek Pil Omrii 120 dk(8] Calisma Sicakhgr -20°C ~40°C
Cihaz Depolama Sicakligi -40°C ~70°C Gug Kaynagi Lityum Batarya

Pil Depolama Sicakhgi

LiDAR Sensor Parametreleri

Onerilen: 22°C~30°C

Desteklenen Lazer Modelleri XT16 XT32 XT32M2X Lazer Dalga Boyu 905 nm

Tarama Hizi 320.000 nokta/sn, 640.000 nokta/sn Algilama Menzili 120 m, 300 m

Gériis Alani (FOV) 280° (yatay)x360° (dikey) LiDAR Dogrulugu 0.5cm

Guivenlik Seviyesi sinif 1(géz givenli

Kamera Parametreleri

Kamera Sayisi 5 Panoramik Kamera 12 MP x3

Gorsel Kameralar 1.3 MP x2 Kare Hizi Ayarlanabilir

IMU Parametreleri

Cikis Frekansi 200Hz Post-Processing Konum Yatay: 0.005 m, Dikey: 0.01 m

Dogrulugu

Post-Processing Yonelim
Dogrulugu

Roll/Pitch: 0.003°, Heading: 0.01°

Haritalama Yontemi

Haritalama Prensipleri MLF-SLAM, PPK-SLAM, RTK-SLAM, SLAM Gercek Zamanli isleme Desteklenir
Gercek Zamanli Renklendirme ~ Desteklenir
Output Specifications
Colored Point Cloud LAS, LIDATA Panoramic Images Imglist+jpg
MESH LOD-0SGB Gaussian Splatting lisplat, ply
Teleskopik Pole Adaptorii

. Desteklenen Teleskopik
Agirlik 3009 Pole Cap 25-25.5mm
Uyumluluk LiGrip O Serisi (O1 Lite ve O2 Lite dahil)

On Tasima Kiti Parametreleri

Agirlik

2.1 kg

Dis Paket Boyutlari

560%340x160 mm

Uyumluluk

LiGrip O Serisi (O1 Lite ve O2 Lite dahil)

Sirt Cantasi Kiti Parametreleri

Agirhk

39kg

Boyutlar

580x303x145 mm

Cift Batarya Gli¢ Gostergesi

Uyumluluk

Desteklenir

LiGrip O2 Serisi

Hot Swap

Desteklenir

[1] [2]: GreenValley’nin hassasiyet alaninda 6l¢llmistir; bazi senaryolarda sapmalar meydana gelebilir.

[3]: GNSS ile iki tarama; GNSS kesintisi 100 metreyi gegmemelidir.

4]: Bina duvarlari ve i¢ mekanlar gibi mutlak yatay ve dikey nesnelerin 6l¢limii gerektirir.
5]: Pil 6mrii 20 °C’de, kamera kaydi veya RTK baglantisi olmadan test edilmistir.

[
[
[6]: XT16: 320.000 nokta/sn; XT32/XT32M2X: 640.000 nokta/sn.

[7]: XT16/XT32: 2.5 kg (GNSS olmadan); XT32M2X: 2.2 kg (GNSS olmadan).
[8]: 20 °C’de, kamera kaydi veya RTK baglantisi olmadan 6lgtilmistr.

[

9]:-20 °Ciila +45 °C’de 1 aydan kisa siireli depolama; -20 °Ciila +35 °C’de 1 aydan uzun slreli depolama.



